焊接滚轮架                                                                                        亿洲焊接

技  术  说  明

YZH5×6 电动移动带回转式操作架 

主要技术参数 
	序号 
	型号 
	项目 
	参数 

	1
	YZH5 X 6
	结构形式
	电动移动带回转 

	
	
	横臂伸缩有效行程 
	5000mm

	
	
	横臂伸缩进给速度
	200-2000mm/min

	
	
	横臂升降有效行程
	6000mm

	
	
	横臂升降速度
	1m/min

	
	
	立柱电动回转角度
	±180°

	
	
	立柱电动回转速度
	0.33rpm

	
	
	立柱回转锁紧
	手动

	
	
	横臂前端最大负荷
	120kg

	
	
	横臂后端最大负荷
	80kg

	
	
	横臂升降保护
	电机制动＋防坠


结构细述：

在立柱顶端为横臂升降机构，由交流制动电机带动蜗轮蜗杆减速机及链轮链条，链条一端连接横臂导向装置，另一端固定在立柱内的平衡配置上，通过链条上下运动实现横臂的升降运动。制动电机能保证横臂处于其行程范围内的做任意高度，在升降运动的极限位置安装有限位开关，以保证设备的使用安全。

横臂的水平运动是由电机经蜗轮蜗杆减速机驱动齿轮齿条实现的。横臂伸缩进给速度在200-2000mm/min范围内变频无级调速。
所有重要的联接部件均采用高强度螺栓，保证联接可靠，使用安全。如回转支承的联接螺栓，导向座与导向轮座之间的联接等。

安全性、可维护性、操作方便：在立柱的背面安装有爬梯，以便工作人员对升降机构加油和维护；立柱导向座内设有棘爪棘条防坠装置；在所有运动的极限位置设有限位开关，防止对操作人员或周围设备造成损害；  

电气控制系统：由电控柜和手控盒组成。

电控柜主要控制各电机通断，实现各部分动作及对电机进行必要的保护。以及对横臂伸缩电机进行控制、调速和保护。

为便于操作从电控箱中引出一手控盒，可以对该设备的各个机构进行单独操作，既可近控也可远控。

在横臂的升降、伸缩的极限位置设有限位开关，以保障设备的使用安全。

  供货范围  

机械部分：含横臂、立柱、导向座、回转机构、爬梯等。

电控部分：含电器控制箱，减速箱，远控盒等，变频器和主要电气元件为施耐德。

技术文件：含说明书、合格证、基础图等。 
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