焊接滚轮架                                                                                        亿洲焊接

Descripción Técnica
1、 Manipulador para soldadura YZH5×6

Parámetros técnicos principales
	Númer
	Modelo  
	Item 
	Parámetros 

	1
	YZH5 X 6
	Estructura
	Movilidad eléctrica con rotación

	
	
	Recorrido efectivo del brazo telescópico
	5000mm

	
	
	Velocidad de alimentación del brazo telescópico
	200-2000mm/min

	
	
	Recorrido efectivo de elevado del brazo telescópico
	6000mm

	
	
	Velocidad de elevado del brazo telescópico
	1m/min

	
	
	Ángulo de giro de columna eléctrica
	±180°

	
	
	Velocidad de rotación eléctrica de pedestal
	0.33rpm

	
	
	Bloqueo de rotación de la columna
	Manual 

	
	
	Carga máxima frontal del brazo telescópico
	120kg

	
	
	Carga máxima trasera del brazo telescópico
	80kg

	
	
	Protección de elevado del brazo telescópico
	Freno del motor＋anti-caída


Descripción de la estructura：

· En la columna a la parte superior del brazo cruzado de mecanismo de elevación, conducido por el engranaje de gusano y piñón de la cadena por motores de corriente alterna del freno, brazo de la guía de cadena conectada en un extremo, el otro extremo se fija en la configuración de la columna saldo, subir y hacia abajo a través de la cadena para lograr cruz brazo movimiento de elevación. Motores freno son hechos para asegurar obús cualquier altura dentro de su gama viajes interruptor instalado en la posición elevación de límite de movimiento, con el fin de garantizar un uso seguro del equipo
· El movimiento horizontal del brazo por el motor a través de un estante de la impulsión de engranaje reductor. Brazo telescópico 200-2000mm/min velocidad de avance en el rango de regulación de velocidad sin escalonamientos de frecuencia.
· Todas las piezas importantes están hechas de conexión del perno de alta resistencia, garantizan una conexión confiable y caja fuerte a utilizar. Pernos de cojinete tales como las articulaciones de la matanza, conexión-asiento rueda guía orienta entre el asiento y similares.
· Comodidad, seguridad, mantenimiento, operación: escalera montada en la parte posterior de la columna, para que el personal de la elevación mecanismo recarga y mantenimiento; orientación de columna asientos están equipados con medios de trinquete de trinquete de protección contra caídas; situados en las posiciones extremas de todos los deportes interruptores prevenir el operador o dañan a equipo circundante;
Sistema de contro eléctrico：formado por el gabinete de control eléctrico y caja de control manual。

· El gabinete de control principal de los motores, cada parte de la acción y para conseguir la protección necesaria para el motor. Así como control de motor de brazo telescópico, control de velocidad y protección.
· Para facilitar la operación lleva a la caja de control con una sola mano de la caja de control eléctrico, usted puede separar los diversos organismos de operar el equipo, también puede ser control remoto controlado cerca.
· En el brazo elevador, el interruptor de límite de posición telescópica límite es proporcionado para proteger la seguridad del uso de equipos.
  Alcance del suministro
· Parte mecánica：se incluye el brazo horizontal, columna, asiento de guía, mecanismo de giro, escalera y etc.
· Parte de control eléctrico：se incluye el gabinete de control, caja de engranajes, caja de control remoto y etc, el convertidor de frecuencia y los principales componentes eléctricos son de Schneider. 
· Documento técnico：con el manual, certificación, dibujo del base y etc. 
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